
UNICONT

1

АНАЛОГО ЦИФРОВОЙ 
ПРОГРАММИРУЕМЫЙ
ПРЕОБРАЗОВАТЕЛЬ 

ADPC-101
ТЕХНИЧЕСКАЯ ДОКУМЕНТАЦИЯ



ADPC101

2



UNICONT

3

Âíèìàíèå

• Ïðåæäå ÷åì íà÷àòü ýêñïëóàòàöèþ äàííîãî ïðèáîðà, ïðî÷òèòå 
ýòî ðóêîâîäñòâî ïîëíîñòüþ, äëÿ ïðàâèëüíîãî è áåçîïàñíîãî 
îáðàùåíèÿ.

• Íàñòîÿùàÿ òåõíè÷åñêàÿ äîêóìåíòàöèÿ ÿâëÿåòñÿ äîêóìåíòîì, 
ñîâìåùåííûì ñ ïàñïîðòîì ïðåîáðàçîâàòåëÿ.

• Õðàíèòå äàííîå ðóêîâîäñòâî êàê ïîñîáèå, â òå÷åíèå âñåãî ñðîêà 
ñëóæáû ïðèáîðà.
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1. Îáùàÿ èíôîðìàöèÿ

Áëàãîäàðèì Âàñ çà ïðèîáðåòåíèå íàâèãàöèîííîãî ïðèáîðà 
ÀDPC-101. Åãî ïðîèçâîäñòâî è êîíñòðóêöèÿ âûïîëíåíû â 
ñîîòâåòñòâèè ñ ïðîìûøëåííûìè ñòàíäàðòàìè äëÿ èñïîëüçîâàíèÿ 
â ìîðñêèõ óñëîâèÿõ.

Ýòî  óñòðîéñòâî  óñòàíàâëèâàåòñÿ íà ñóäàõ ñ ãèðîêîìïàñàìè è 
ëàãàìè íå ñïîñîáíûìè âûäàâàòü òåêóùèå çíà÷åíèÿ â ôîðìàòå 
NMEA íàâèãàöèîííîìó îáîðóäîâàíèþ, ïîòðåáëÿþùåìó 
èíôîðìàöèþ î êóðñå è ñêîðîñòè â öèôðîâîì âèäå. Èçäåëèå 
ìîæåò óñòàíàâëèâàòüñÿ íà ñóäà â  ñâÿçè ñ èõ ïåðåîáîðóäîâàíèåì 
àâòîìàòè÷åñêîé èäåíòèôèêàöèîííîé ñèñòåìîé  è âûñòóïàòü â ðîëè 
ñîïðÿãàþùåãî óñòðîéñòâà ìåæäó êîìïàñàìè è ëàãàìè óñòàðåâøèõ 
ìîäåëåé.

Ïðèáîð âûïîëíÿåò ñëåäóþùèå ôóíêöèè:

·Ïðèåì òåêóùåãî çíà÷åíèÿ êóðñà,  îò ãèðîêîìïàñîâ ñ ñåëüñèííûì 
èëè ñòåïïåðíûì èíòåðôåéñîì; 

·Ïðèåì òåêóùåãî çíà÷åíèÿ ñêîðîñòè, îò ëàãîâ ñî ñòåïïåðíûì 
èíòåðôåéñîì èëè èíòåðôåéñîì íà “çàìûêàþùåì” êîíòàêòå;

·Èíäèêàöèþ òåêóùåãî çíà÷åíèÿ ñêîðîñòè è êóðñà íà âñòðîåííûé 
äèñïëåé;

·Ïðåîáðàçîâàíèå ïîëó÷åííûõ äàííûõ â ôîðìàò NMEA-0183;

·Ïåðåäà÷ó ïðåîáðàçîâàííûõ çíà÷åíèé êóðñà è ñêîðîñòè ïî 
ñòàíäàðòíîìó èíòåðôåéñó (ïîðòû RS-232 è RS-422/485) 
âíåøíèì ïðèáîðàì â ôîðìàòå NMEA-0183.

Ðåæèìû ðàáîòû ïðèáîðà ëåãêî íàñòðàèâàþòñÿ ñ ïîìîùüþ 
ïîíÿòíûõ îïöèé ìåíþ è ïðèâû÷íûõ îáîçíà÷åíèé íà êëàâèàòóðå. 

Ïðåîáðàçîâàòåëü èìååò ïðî÷íûé âëàãîçàùèùåííûé 
ìåòàëëè÷åñêèé êîðïóñ, êîòîðûé ìîæíî êðåïèòü íà ïåðåáîðêàõ 
âíóòðè ïîìåùåíèé.



ADPC101

6

2. Êîìïëåêò ïîñòàâêè

Â êîìïëåêò ïîñòàâêè âõîäèò:

1. Ïðåîáðàçîâàòåëü ÀÖÏÏ-101    1 øò.
2. Ðóêîâîäñòâî ïî ýêñïëóàòàöèè íà ðóññêîì ÿçûêå  1 øò.
 
Äîïîëíèòåëüíî â êîìïëåêò ìîãóò âêëþ÷àòüñÿ:

3. Ðóêîâîäñòâî íà àíãëèéñêîì ÿçûêå. 
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3. Òåõíè÷åñêèå õàðàêòåðèñòèêè

Òèïû ïîäêëþ÷àåìîãî îáîðóäîâàíèÿ
1. Ãèðîêîìïàñû:
- ãèðîêîìïàñ ñåëüñèííîãî (SYNCHRO type) òèïà; 
- ãèðîêîìïàñ ñòåïïåðíîãî (STEPPER type) òèïà.

2. Ëàãè:
- ëàã ñòåïïåðíîãî (èìïóëüñû) òèïà; 
- ëàã ñ èíòåðôåéñîì íà “çàìûêàþùåì êîíòàêòå “.

Âõîäíûå ñèãíàëû 
1. Ãèðîêîìïàñà:
- ñèíóñîèäàëüíîå íàïðÿæåíèå îáìîòîê ñåëüñèíà;
- èìïóëüñû íàïðÿæåíèÿ (ñòåïïåðíûé êîìïàñ);
- íàïðÿæåíèå äî 400Â;
- ÷àñòîòà äî 500 Ãö;
- èìïóëüñîâ íà ãðàäóñ 0.6, 1, 1.5, 3, 4, 5 èëè 6;
 Ñêîðîñòü èçìåíåíèÿ êóðñà (ïðè ïîâîðîòàõ ñóäíà) - äî 80 
ãðàäóñîâ/ñ

2. Ëàãà:
- èìïóëüñû íàïðÿæåíèÿ (ñòåïïåðíûé èíòåðôåéñ);
- “çàìûêàþùèé” êîíòàêò;
- íàïðÿæåíèå äî 400Â;
- 100/200/300/400/500/ 600 èìïóëüñîâ íà ìèëþ. 

Ïàðàìåòðû âõîäîâ
- âõîäû îïòîèçîëèðîâàííûå (êðîìå ëàãà íà çàìûêàþùåì 
êîíòàêòå);
- óðîâåíü ïîðîãà ïåðåêëþ÷åíèÿ 3Â / 6Â (óñòàíàâëèâàåòñÿ  
ïåðåìû÷êàìè ñì. ðèñ.2).

Âûõîä

1. Ïîðòû:      
  - äâà àñèíõðîííûõ ïîñëåäîâàòåëüíûõ èíòåðôåéñà RS-232, 
    RS-422/485;
  - áèò ïàðèòåòà  íåò/÷åòíûé/íå÷åòíûé;
  - êîëè÷åñòâî ñòîï-áèò  1 èëè 2;
 - ÷àñòîòà îáíîâëåíèÿ: 1, 2, 5, 10 Ãö.
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2. Ôîðìàò âûõîäíîãî ñèãíàëà:
- ñòàíäàðòíàÿ ñòðîêà NMEA 0183 ñ êîíòðîëüíîé ñóììîé ñòðîêè;
- 15 âàðèàíòîâ âûâîäà ñòðîê NMEA (êóðñ, ñêîðîñòü â ðàçíûõ 
ñòðîêàõ; â îäíîé ñòðîêå; òîëüêî êóðñ; òîëüêî ñêîðîñòü; êóðñ è 
ñêîðîñòü íå âûäàåòñÿ).

3. Ïàðàìåòðû ôîðìàòà:
-Áèò äàííûõ: 8 áèò 
-Ñêîðîñòü   4800,9600, 14400, 19200, 28800, 38400, 
   57600, 76800, 115200, 230400 áèò/ñ;

Èíäèêàòîð
 Òèï      æ/ê, ñ ïîäñâåòêîé
 Ñòðîê      2
 Ñèìâîëîâ     16

Ïðåäåëû èçìåðÿåìûõ çíà÷åíèé
  Ñêîðîñòè     0..99,9 óçëà
  Êóðñà     0..359,9 ãðàäóñà

Òî÷íîñòü ïðåäñòàâëåíèÿ äàííûõ 
 Êóðñà     0,1 ãðàäóñà
 Ñêîðîñòè     0,1 óçëà

Êëàâèàòóðà     
  - ïëåíî÷íàÿ 3 õ 4, ñ âåðõíèì è íèæíèì ðåãèñòðîì. 
  - îçâó÷èâàíèå íàæàòèÿ êëàâèø 
 - ôóíêöèÿ “áåçäåéñòâèå îïåðàòîðà”

Ïèòàíèå      
- âõîä ñ ãàëüâàíè÷åñêîé ðàçâÿçêîé, 9..36 VDC , (ðåêîìåíäóåìîå  
12/24 Â);
- ïîòðåáëÿåìûé òîê íå áîëåå 150 ìÀ. 

Ðàáî÷àÿ òåìïåðàòóðà    -15..+55 C°

Òåìïåðàòóðà õðàíåíèÿ   -20..+70 C°

Ìàññà      1,5 êã

Ãàáàðèòíûå ðàçìåðû    200 õ 134 õ 64 ìì
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4. Óñòàíîâêà è ïîäêëþ÷åíèå ïðèáîðà

Óñòàíîâèòå ïðèáîð â ëåãêî äîñòóïíîì ìåñòå, ÷òîáû ìîæíî áûëî 
îáåñïå÷èòü ïðîñòîé ïîäõîä,   óäîáíî ïîäâåñòè êàáåëè è ðàçäåëàòü 
èõ êîíöû. Óäîáíûì äëÿ óñòàíîâêè ìåñòîì ÿâëÿåòñÿ âåðòèêàëüíàÿ 
ïåðåáîðêà âíóòðè ñóäíà.

Ìåðû áåçîïàñíîñòè
-Íå äîïóñêàéòå ïîïàäàíèÿ ïðèáîðà â âîäó è ïîïàäàíèå âîäû 
âíóòðü ïðèáîðà.

-Ïðè îòêëþ÷åíèè êàáåëÿ ïèòàíèÿ îòêëþ÷àéòå êîíòàêòû êàáåëÿ 
ïèòàíèÿ êîððåêòíî, íå äîïóñêàÿ êîíòàêòà ñ ïå÷àòíîé ïëàòîé.

-Ïðè ÷èñòêå ïîâåðõíîñòè óñòðîéñòâà íå ïîëüçóéòåñü  
îðãàíè÷åñêèìè ðàñòâîðèòåëÿìè âî èçáåæàíèå ïîâðåæäåíèÿ 
íàíåñåííûõ èçîáðàæåíèé.

Çàïðåùàåòñÿ:
- ýêñïëóàòèðîâàòü ïðèáîð â íàïîëüíîì ïîëîæåíèè;
- ïîäâåðãàòü ïðèáîð óäàðàì è íàòÿæåíèþ ïèòàþùåãî êàáåëÿ;
- ýêñïëóàòèðîâàòü íåèñïðàâíûé ïðèáîð;
- ïîäêëþ÷àòü óñòðîéñòâà, íå ïðåäíàçíà÷åííûå äëÿ ýêñïëóàòàöèè ñ 
äàííûì ïðèáîðîì.

Ïðèìå÷àíèå:
Óñòàíàâëèâàéòå äàííûé ïðèáîð íà ðàññòîÿíèè íå ìåíåå 1 ìåòðà 
îò ìàãíèòíîãî êîìïàñà.

Óñòàíîâêó ðåêîìåíäóåòñÿ ïðîèçâîäèòü â ñëåäóþùåé 
ïîñëåäîâàòåëüíîñòè:

1. Ñíÿòü ëèöåâóþ ïàíåëü ïðèáîðà;
2. Îòäåëåííûé îò ëèöåâîé ïàíåëè êîðïóñ ïðî÷íî çàêðåïèòü íà 
âåðòèêàëüíîé  ñòåíêå, è óñèëèåì ðóêè ïðîâåðèòü íàäåæíîñòü åãî 
êðåïëåíèÿ; 
3. Ñîåäèíèòåëüíûå ïðîâîäà, îò âíåøíèõ ïðèáîðîâ, ïîäâåñòè è 
ïðîäåòü ÷åðåç êàáåëüíûå ââîäû, ðàñïîëîæåííûå â íèæíåé ÷àñòè 
êîðïóñà ïðèáîðà.

Äàííûå äëÿ óñòàíîâêè ïðèáîðà óêàçàíû íà ðèñ.1.
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Ðèñ.1 Óñòàíîâî÷íûå 
ðàçìåðû ÀÖÏÏ-101
(íàâåñíîé ìîíòàæ)
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Âíèìàíèå
·Âñå îáîðóäîâàíèå, ïîäêëþ÷àåìîå ê ïðèáîðó, äîëæíî áûòü 
îáåñòî÷åíî íà âðåìÿ ïîäêëþ÷åíèÿ.

Âõîäíûå êàíàëû 

Ïðåîáðàçîâàòåëü èìååò ÷åòûðå êàáåëüíûõ ââîäà, ÷åðåç êîòîðûå 
êàáåëÿ îò âíåøíèõ óñòðîéñòâ çàâîäÿòñÿ âíóòðü ïðèáîðà è 
ïîäêëþ÷àþòñÿ ê ñîîòâåòñòâóþùèì êëåììàì íà ïå÷àòíîé ïëàòå. 
Äëÿ óïðîùåíèÿ ïîäêëþ÷åíèÿ êàáåëåé îò âíåøíèõ óñòðîéñòâ,  
êëåììíûå êîëîäêè íà ïå÷àòíîé ïëàòå âûïîëíåíû â âèäå ðàçúåìîâ 
ñ âèíòîâûìè êëåììàìè. 
1. Ïðè ïîäâîäå æèë ðåêîìåíäóåòñÿ ñíÿòü âåðõíþþ ÷àñòü êëåììíîé 
êîëîäêè è, ñîõðàíÿÿ îðèåíòàöèþ ñíÿòîé ÷àñòè, ïîî÷åðåäíî 
ïîäñîåäèíèòü ïîäâåäåííûå ïðîâîäà ê êëåììíûì êîëîäêàì 
ïðèáîðà, êàê óêàçàíî íà ñõåìàõ ïîäêëþ÷åíèÿ (Ðèñ.2).
2. Çàêðåïèòå ëèöåâóþ ïàíåëü ïðèáîðà íà óñòàíîâëåííîì êîðïóñå, 
ïðîâåðèâ ïëîòíîñòü ïðèëåãàíèÿ êðûøêè.
3. Çàòÿíèòå ñàëüíèêè êàáåëüíûõ ââîäîâ.

Ïî ðàçìåùåíèþ êîëîäîê íà ïëàòå è íàçíà÷åíèþ êëåìì ñì. ðèñ.2.
Ñõåìû äëÿ ïîäêëþ÷åíèÿ èñòî÷íèêà ïèòàíèÿ, ãèðîêîìïàñà, ëàãà è 
âíåøíèõ ïîòðåáèòåëåé óêàçàíû íà ñõåìå – ðèñ.3, 4.

1.  Âõîäû äëÿ ãèðîêîìïàñà

Îáà òèïà ãèðîêîìïàñà, ñåëüñèííûé è ñòåïïåðíûé (èìïóëüñíûé),  
ïîäêëþ÷àþòñÿ ê îäíèì è òåì æå îïòîèçîëèðîâàííûì âõîäàì, 
èìåþùèì âîçìîæíîñòü èçìåíåíèÿ ïîðîãà ïåðåêëþ÷åíèÿ.

Ðàçúåì J1, 

Âõîäû: CS1-, CS1+, CS2-, CS2+, CS3-, CS3+, CSR-, CSR+. 

1.1. Ñåëüñèííûé ãèðîêîìïàñ. 
Ñåëüñèííûé êîìïàñ ïîäêëþ÷àåòñÿ ñëåäóþùèì îáðàçîì:
- âûâîä îáìîòêè 1 ïîäêëþ÷àåòñÿ ê êîíòàêòàì CS1+, CS3-;
- âûâîä îáìîòêè 2 ïîäêëþ÷àåòñÿ ê êîíòàêòàì CS2+, CS1-;
- âûâîä îáìîòêè 3 ïîäêëþ÷àåòñÿ ê êîíòàêòàì CS3+, CS2-; 
- âûâîä ðåôåðåíñíîé îáìîòêè ïîäêëþ÷àåòñÿ ê êîíòàêòàì CSR+, 
CSR-.
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1.2. Ñòåïïåðíûé ãèðîêîìïàñ.

Ñòåïïåðíûé êîìïàñ ïîäêëþ÷àåòñÿ ñëåäóþùèì îáðàçîì: âñå âõîäû 
ñî çíàêîì “-” â îáîçíà÷åíèè ñîåäèíÿþòñÿ âìåñòå è ïîäêëþ÷àþòñÿ 
ê îáùåìó ïðîâîäó ãèðîêîìïàñà (GND), à âûõîäû êîìïàñà 
ïîäêëþ÷àþòñÿ íà ñîîòâåòñòâóþùèå âõîäû “+” â îáîçíà÷åíèè.

2. Âõîäû äëÿ ëàãà

2.1 Âõîäû äëÿ ëàãà ñ èíòåðôåéñîì íà “çàìûêàþùåì” êîíòàêòå. 

Ðàçúåì J2

âõîäû LOG, GND. 

2.2 Âõîä äëÿ ëàãà ñî ñòåïïåðíûì èíòåðôåéñîì. 

Âõîä îïòîèçîëèðîâàííûé ñ âîçìîæíîñòüþ èçìåíåíèÿ ïîðîãà 
ïåðåêëþ÷åíèÿ. 

Ðàçúåì J2

âõîäû LOG-, LOG+. 

3. Èíôîðìàöèîííûå âûõîäû

Èíôîðìàöèÿ âûäàåòñÿ ÷åðåç àñèíõðîííûé ïîñëåäîâàòåëüíûé 
èíòåðôåéñ äâóõ âèäîâ:

RS – 232: ðàçúåì J3, âûõîä TX, îáùèé ïðîâîä GND;

RS – 422/485: ðàçúåì J3, äèôôåðåíöèàëüíûå âûõîäû TX- è TX+, 
îáùèé ïðîâîä GND.

4. Ïèòàíèå

Ê ÀDPC – 101 íà ðàçúåì J3 ïîäâîäèòñÿ íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ 
+9..36Â ïîñòîÿííîãî òîêà (ðåêîìåíäóåìîå 24Â) òîê ïîòðåáëåíèÿ 
íå ïðåâûøàåò 150 ìÀ. Ïîëÿðíîñòü ïîäêëþ÷àåìîãî ïèòàíèÿ íå 
èìååò çíà÷åíèÿ.
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Ðèñ.2  Ðàñïîëîæåíèå êëåìì íà ïå÷àòíîé ïëàòå.

Äëÿ èçìåíåíèÿ ïîðîãà ïåðåêëþ÷åíèÿ îïòîèçîëèðîâàííûõ âõîäîâ 
ëàãà è êîìïàñà èñïîëüçóþòñÿ DIP-ïåðåêëþ÷àòåëè J4, J5, J6, J7, 
J8 (èëè ïåðåìû÷êè). Ïðè çàìêíóòûõ êîíòàêòàõ  ïîðîãîâîå âõîäíîå 
íàïðÿæåíèå ïðèìåðíî 6Â, à ïðè ðàçîìêíóòûõ îêîëî 3Â.
J4, J5, J6, J7, J8:

                   èëè                       -  ïîðîãîâîå íàïðÿæåíèå 3Â
                   
   -  ïîðîãîâîå íàïðÿæåíèå îêîëî 6Â

J10:                    ïðèáîð ADPS-101 ÿâëÿåòñÿ êîíå÷íûì â öåïè 
èíòåðôåéñà RS-422 (ðåçèñòîð 120 Îì âêëþ÷åí)

 ïðèáîð ADPS-101 íå ÿâëÿåòñÿ êîíå÷íûì â öåïè 
èíòåðôåéñà RS-422 (ðåçèñòîð 120 Îì îòêëþ÷åí)

Êîíòàêòû J9 è JP1 íåîáõîäèìû äëÿ ïðîãðàììèðîâàíèÿ óñòðîéñòâà 
íà ïðîèçâîäñòâå è íå  èñïîëüçóþòñÿ âõîäå ýêñïëóàòàöèè.
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Ðèñ.3 Ñõåìà ïîäêëþ÷åíèÿ  ãèðîêîìïàñà ñåëüñèííîãî òèïà.
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Ðèñ.4 Ñõåìà ïîäêëþ÷åíèÿ  ãèðîêîìïàñà ñòåïïåðíîãî òèïà.
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5. Ýêñïëóàòàöèÿ óñòðîéñòâà
Âíèìàíèå
·Ïåðåä ââîäîì â ýêñïëóàòàöèþ ïðèáîðà, íåîáõîäèìî ñíà÷àëà 
ïðîèçâåñòè åãî  óñòàíîâêó è ïîäêëþ÷åíèå (ñìîòðèòå ï.4 
«Óñòàíîâêà è ïîäêëþ÷åíèå ïðèáîðà») 

5.1. Âêëþ÷åíèå ïðèáîðà.
 Ïîñëå ïîäà÷è ïèòàíèÿ ïðèáîð ïåðåõîäèò â ñîñòîÿíèå 
ïðîñìîòðà çíà÷åíèé êóðñà è ñêîðîñòè. Ïîêàçàíèÿ çíà÷åíèé 
êîìïàñà èëè ëàãà ïðè ýòîì âûñâå÷èâàþòñÿ íóëÿìè. Íà âûõîäå 
ïðåîáðàçîâàòåëÿ ñèãíàë áóäåò îòñóòñòâîâàòü. Óñòðîéñòâî îæèäàåò 
ââîäà íà÷àëüíîãî çíà÷åíèÿ êóðñà è óêàçàíèÿ èñïîëüçóåìûõ òèïîâ 
ãèðîêîìïàñà è ëàãà. 
 Áåç ââîäà íà÷àëüíîãî çíà÷åíèÿ êóðñà óñòðîéñòâî íå âûéäåò 
èç ðåæèìà îæèäàíèÿ.
 Äëÿ êîððåêòíîé ðàáîòû ïðèáîðà, íåîáõîäèìî â íàñòðîéêàõ 
ìåíþ âûáðàòü òèï êîìïàñà, òèï ëàãà (ñìîòðèòå ï.8  «Ôóíêöèè ìåíþ 
è èçìåíåíèå íàñòðîåê») è âðó÷íóþ ââåñòè òåêóùåå çíà÷åíèå êóðñà 
èñïîëüçóåìîãî ãèðîêîìïàñà.
 Â ñëó÷àå íåäîñòîâåðíîñòè ïîëó÷åííûõ çíà÷åíèé êîìïàñà 
èëè ëàãà íà äèñïëåå âûñâå÷èâàåòñÿ çíàê ‘?’ (âîïðîñà) - â íà÷àëå 
ñîîòâåòñòâóþùåé ñòðîêè.
      - ïîêàçàíèÿ èíäèêàòîðà ïðè âêëþ÷åíèè
         ïðèáîðà (ðåæèì ïðîñìîòðà òåêóùèõ 
         çíà÷åíèé  êóðñà è ñêîðîñòè)

Ïðèìå÷àíèå. 
Ïðè ïåðåêëþ÷åíèè òèïà êîìïàñà ñòåïïåðíûé/ñåëüñèííûé íåîáõîäèìî çàíîâî 
ââåñòè òåêóùåå çíà÷åíèå ãèðîêîìïàñà.

5.2. Ââîä íà÷àëüíîãî çíà÷åíèÿ êóðñà.
1. Ïîñìîòðèòå è çàïîìíèòå ïîêàçàíèÿ êóðñà íà ïîäêëþ÷åííîì ê 
ïðèáîðó ãèðîêîìïàñå;
2. Íàæìèòå êëàâèøó  [1] íà êëàâèàòóðå ïðåîáðàçîâàòåëÿ,
     ïîÿâèòñÿ ïðèãëàøåíèå ê ââîäó çíà÷åíèÿ êóðñà;

3. Ââåäèòå çíà÷åíèå êóðñà, èñïîëüçóÿ êëàâèøè ñ öèôðàìè è 
äåñÿòè÷íîé òî÷êîé [.];
4.  Íàæìèòå [ENTER] .
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Ýêðàí âîçâðàùàåòñÿ â ðåæèì ïðîñìîòðà òåêóùèõ çíà÷åíèé êóðñà 
êîìïàñà è ñêîðîñòè ëàãà.
Ïðè íåîáõîäèìîñòè ðåäàêòèðîâàíèÿ, óäàëåíèÿ ïîñëåäíåãî 
ñèìâîëà, ââîäèìîãî çíà÷åíèÿ ìîæíî èñïîëüçîâàòü êëàâèøó 
[CLEAR]. 
Êëàâèøè [.] è [CLEAR] ââîäÿòñÿ â âåðõíåì ðåãèñòðå, ïðè ýòîì 
ïîñëå íàæàòèÿ [.] ðåãèñòð ïåðåõîäèò â íèæíèé àâòîìàòè÷åñêè, à 
ïðè íàæàòèè [CLEAR], îñòàåòñÿ â âåðõíåì. 
Äëÿ èçìåíåíèÿ  ðåãèñòðà èñïîëüçóéòå êëàâèøó [SHIFT].
Âèçóàëüíî ñîñòîÿíèå ðåãèñòðà îïðåäåëÿåòñÿ ñîñòîÿíèåì êóðñîðà: 
- ìèãàþùèé êóðñîð ñ çàñâåòêîé çíàêîìåñòà – íèæíèé ðåãèñòð;
- íå ìèãàþùèé (ïîä÷åðêèâàíèå) – âåðõíèé.

Âíèìàíèå 
·Âñå íàñòðàèâàåìûå îïöèè çàïîìèíàþòñÿ â ïîñòîÿííóþ 
ïàìÿòü, è ïîñëå îòêëþ÷åíèÿ/ïîäà÷è ïèòàíèÿ íå èçìåíÿþòñÿ. 
Ïîêàçàíèÿ êóðñà ãèðîêîìïàñà è ïðîéäåííîãî ðàññòîÿíèÿ ïðè ýòîì 
îáíóëÿþòñÿ. Äëÿ  ïðàâèëüíîé ðàáîòû ïðîáîðà íåîáõîäèìî ââåñòè 
íîâîå òåêóùåå çíà÷åíèå êóðñà ñ ïîäêëþ÷åííîãî êîìïàñà.

Ïðèìå÷àíèå 
· Â ýòîì ðåæèìå íàñòðîéêè ìîæíî ââåñòè ÷èñëî ñ ïëàâàþùåé 
òî÷êîé ñ îäíèì äåñÿòè÷íûì ðàçðÿäîì äåñÿòûõ äîëåé. Ïðè 
ïîïûòêå ââîäà íåêîððåêòíîãî çíà÷åíèÿ (áîëåå 359,9) ÷èñëî áóäåò 
ïðîèãíîðèðîâàíî.
· Ïðè áåçäåéñòâèè îïåðàòîðà è óñòàíîâëåííîé îïöèè  unuse 
timeout (â ïîëîæåíèè 5ñ, 10ñ, 15ñ, 20ñ, 25ñ  êðîìå OFF) 
ïðîèñõîäèò àâòîìàòè÷åñêèé âûõîä èç ðåæèìà ââîäà â ðåæèì 
ïðîñìîòðà êóðñà è ñêîðîñòè áåç èçìåíåíèÿ êàêèõ-ëèáî îïöèé.
· Ñîõðàíåíèå âûáðàííûõ îïöèé ïðîèñõîäèò òîëüêî ïîñëå íàæàòèÿ 
[ENTER].
Ïîñëå óêàçàíèÿ òèïîâ ãèðîêîìïàñà è ëàãà è ââîäà íà÷àëüíîãî 
çíà÷åíèÿ êóðñà, ïðè ïîëó÷åíèè äîñòîâåðíûõ äàííûõ, ïðèáîð 
íà÷íåò âûäàâàòü NMEA ñèãíàë íà îáà âûõîäà RS-232 è RS-422/
485 ïàðàëëåëüíî, îäèí ðàç â ñåêóíäó. 

Ïðèìåð:
Äëÿ ââîäà çíà÷åíèÿ 320,3 ãðàäóñà íàäî íàæàòü:
[1] [3] [2] [0] [SHIFT] [.] [3] [ENTER]

äëÿ ââîäà çíà÷åíèÿ 320,3 è çàìåíû ïîñëåäíåé öèôðû íà 6:
[1] [3] [2] [0] [SHIFT] [.] [3] [SHIFT] [CLEAR] [SHIFT][6][ENTER]
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6. Âñïîìîãàòåëüíûé ðåæèì îòîáðàæåíèÿ 
ñîñòîÿíèÿ ñèãíàëîâ íà âõîäàõ

Â ýòîì ðåæèìå íà äèñïëåå îòîáðàæàåòñÿ ëîãè÷åñêîå ñîñòîÿíèå 
ñèãíàëîâ íà âõîäàõ óñòðîéñòâà, ÷òî ìîæåò ïîíàäîáèòüñÿ ïðè 
èíñòàëëÿöèè óñòðîéñòâà.

Äëÿ ïåðåõîäà â ýòîò ðåæèì íåîáõîäèìî íàæàòü êëàâèøó [9]. 
 
-ëîãè÷åñêèé ‘0’ îçíà÷àåò, ÷òî óðîâåíü ñèãíàëà íà 
ñîîòâåòñòâóþùåì îïòîèçîëèðîâàííîì âõîäå íèæå ïîðîãà 
ïåðåêëþ÷åíèÿ;
-ëîãè÷åñêàÿ ‘1’ îçíà÷àåò, ÷òî óðîâåíü ñèãíàëà íà 
ñîîòâåòñòâóþùåì  îïòîèçîëèðîâàííîì âõîäå ïðåâûñèë ïîðîã 
ïåðåêëþ÷åíèÿ;
-123  1, 2, 3 îáìîòêè ñåëüñèííîãî ãèðîêîìïàñà.

Äëÿ âõîäà ëàãà ñ èíòåðôåéñîì íà “çàìûêàþùåì êîíòàêòå”.
·ëîãè÷åñêèé ‘0’ îçíà÷àåò, ÷òî êîíòàêò ðàçîìêíóò;
·ëîãè÷åñêàÿ ‘1’ îçíà÷àåò, ÷òî êîíòàêò çàìêíóò.

Óñòðîéñòâî áóäåò íàõîäèòüñÿ â ýòîì ðåæèìå äî òåõ ïîð, ïîêà 
îïåðàòîð íå âûéäåò èç íåãî íàæàòèåì ëþáîé êëàâèøè.
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7. Ðåæèì îòîáðàæåíèÿ ïðîéäåííîãî ðàññòîÿíèÿ

Â ýòîì ðåæèìå íà äèñïëåå îòîáðàæàåòñÿ ïðîéäåííîå ñóäíîì 
ðàññòîÿíèå ñ ìîìåíòà ïîñëåäíåãî îáíóëåíèÿ ñ÷¸ò÷èêà 
ðàññòîÿíèÿ (îáíóëåíèå ïðîèñõîäèò ïðè îòêëþ÷åíèè ïðèáîðà, 
ëèáî ïðîèçâîäèòñÿ îïåðàòîðîì íàæàòèåì êëàâèøè [7]). Ïðè 
ïåðåõîäå â ðåæèì îòîáðàæåíèÿ ïðîéäåííîãî ðàññòîÿíèÿ, âåðõíÿÿ 
ñòðîêà äèñïëåÿ ñ ïîêàçàíèÿìè ñêîðîñòè çàìåíÿåòñÿ ñòðîêîé ñ 
ïîêàçàíèÿìè ïðîéäåííîãî ðàññòîÿíèÿ.

Äëÿ ïåðåõîäà â ýòîò ðåæèì íåîáõîäèìî íàæàòü êëàâèøó [2]. 
Äëÿ âûõîäà èç ðåæèìà íàæìèòå ïîâòîðíî êëàâèøó [2].

Ïåðåäà÷à èíôîðìàöèè î ñêîðîñòè è êóðñå â ôîðìàòå NMEA íà 
âûõîäû ïðåîáðàçîâàòåëÿ â ðåæèìå îòîáðàæåíèÿ ïðîéäåííîãî 
ðàññòîÿíèÿ íå ïðåêðàùàåòñÿ è íå èçìåíÿåòñÿ.
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8. Ôóíêöèè ìåíþ è èçìåíåíèå íàñòðîåê. 
Âõîä  â ìåíþ íàñòðîåê îñóùåñòâëÿåòñÿ íàæàòèåì êëàâèøè [4].
Äëÿ íàâèãàöèè ìåæäó îïöèÿìè èñïîëüçóþòñÿ êëàâèøè [3], [0] 
(ââåðõ, âíèç). Âûáîð âîçìîæíûõ çíà÷åíèé îïöèé îñóùåñòâëÿåòñÿ 
êëàâèøàìè [6], [8] (âëåâî, âïðàâî). 

Âûõîä èç ðåæèìà îñóùåñòâëÿåòñÿ ïîâòîðíûì 
íàæàòèåì êëàâèøè [4]. Ñîõðàíåíèå 
âûáðàííûõ îïöèé ïðîèñõîäèò òîëüêî ïîñëå 
íàæàòèÿ [ENTER].
Ïðè áåçäåéñòâèè îïåðàòîðà è óñòàíîâëåííîé 
îïöèè unuse timeout (â ïîëîæåíèè 5ñ, 
10ñ, 15ñ, 20ñ, 25ñ  êðîìå OFF) ïðîèñõîäèò 
àâòîìàòè÷åñêèé âûõîä èç ìåíþ áåç 
èçìåíåíèÿ êàêèõ-ëèáî îïöèé.

Äëÿ ïðîñìîòðà âåðñèè ïðîãðàììíîãî îáåñïå÷åíèÿ íàæìèòå 
êëàâèøó  - “0”.

8.1.Íàñòðîéêè ãèðîêîìïàñà.
8.1.1. GYRO ratio – êîëè÷åñòâî èìïóëüñîâ íà ãðàäóñ: 

Çíà÷åíèå 6 èìïóëüñîâ íà 1 èìïóëüñ íà
360x 1 ãðàäóñ 10 óãë. ìèí.
240x 1,5 ãðàäóñà 15 óãë. ìèí.
180x 2 ãðàäóñ 20 óãë. ìèí.
90x 4 ãðàäóñ 40 óãë. ìèí.
60x 6 ãðàäóñîâ 60 óãë. ìèí.
36x 10 ãðàäóñîâ 100 óãë. ìèí.

8.1.2. GYRO sign - íàïðàâëåíèå âðàùåíèÿ êîìïàñà: positive, 
negative (ïîëîæèòåëüíîå, îòðèöàòåëüíîå).
8.1.3. GYRO type – òèï ãèðîêîìïàñà: selsine - ñåëüñèííûé, stepper 
– ñòåïïåðíûé.

Ïðèìå÷àíèå. 
Ïðè ïåðåêëþ÷åíèè òèïà êîìïàñà ñòåïïåðíûé/ñåëüñèííûé 
íåîáõîäèìî çàíîâî ââåñòè òåêóùåå çíà÷åíèå êîìïàñà.

8.1.4. GYROref polarity – âûáîð ïîëÿðíîñòè ñèãíàëà ðåôåðåíñ: 
positive, negative (ïîëîæèòåëüíàÿ, îòðèöàòåëüíàÿ). 
-äëÿ ñåëüñèííîãî ãèðîêîìïàñà, âûáîð îòðèöàòåëüíîé ïîëÿðíîñòè 
ïðèâîäèò ê èíâåðñèè ñèãíàëà, è ñîîòâåòñòâåííî ðàáîòå ïî ôðîíòó 
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ñäâèíóòîìó íà 180 ãðàäóñîâ; 
-äëÿ ñòåïïåðíîãî ãèðîêîìïàñà ïîëîæèòåëüíàÿ ïîëÿðíîñòü 
ñîîòâåòñòâóåò âûñîêîìó óðîâíþ, îòðèöàòåëüíàÿ - íèçêîìó óðîâíþ, 
ïî êîòîðîìó îïðåäåëÿåòñÿ ðàáî÷èé ðåæèì ãèðîêîìïàñà. 

8.2. Íàñòðîéêè ëàãà. 
8.2.1 LOG pulse/mile – êîëè÷åñòâî èìïóëüñîâ íà ìèëþ: 100, 200, 
300, 400, 500, 600.

Ïðèìå÷àíèå.
Åñëè ïåðèîä ñëåäîâàíèÿ èìïóëüñîâ ëàãà â äàííûé ìîìåíò 
ïðåâûøàåò èíòåðâàë îáíîâëåíèÿ èíôîðìàöèè (1ñ), òî ñêîðîñòü 
ðàññ÷èòûâàåòñÿ èñõîäÿ èç òåêóùåãî íàêîïëåííîãî èçìåðåíèÿ 
ïîñëå ïîñëåäíåãî èìïóëüñà ëàãà.

8.2.2. LOG bounce delay – âðåìÿ íà ïðîãðàììíîå óñòðàíåíèå 
“äðåáåçãà” êîíòàêòîâ: 10ìñ, 20ìñ, 30ìñ, 40 ìñ, 50 ìñ, 70 ìñ, 
100 ìñ. 

8.3.Íàñòðîéêè ïîñëåäîâàòåëüíîãî ïîðòà.
8.3.1 COM baudrate – ñêîðîñòü, áèò/ñ: 4800, 9600, 14400, 
19200, 28800, 38400, 57600, 76800, 115200, 230400.
8.3.2 COM parity  - áèò ïàðèòåòà: NO, EVEN, ODD (íåò, ÷åòíûé, 
íå÷åòíûé).
8.3.3 COM stop bits – êîëè÷åñòâî ñòîï-áèò: 1 bit, 2 bits.

8.4. Íàñòðîéêà êëàâèàòóðû.
Button click – çâóêîâîé êëèê íàæàòèÿ êëàâèøè: Yes, No.

8.5. Íàñòðîéêà äèñïëåÿ.
DISPLAY REFRESH  – ÷àñòîòà îáíîâëåíèÿ ýêðàíà: 1, 2, 5 è 10 Hz.

8.6. Íàñòðîéêà áåçäåéñòâèÿ îïåðàòîðà (òàéìàóòà).
Unuse timeout – âðåìÿ àâòîìàòè÷åñêîãî îòêëþ÷åíèÿ ïîäñâåòêè 
è âûõîäà èç ìåíþ îïöèé èëè ðåæèìà ââîäà ïðè áåçäåéñòâèè 
îïåðàòîðà: 5 second, 10 second, 15 second, 20 second, 25 
second, OFF.

8.7. Íàñòðîéêà ñèãíàëèçàöèè.
Alarm – ôóíêöèÿ âûäà÷è ñèãíàëà ïðè íåäîñòîâåðíîñòè äàííûõ îò 
ãèðîêîìïàñà è/èëè ëàãà: ON (òðåâîãà âêëþ÷åíà), OFF (òðåâîãà 
îòêëþ÷åíà).
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8.8. Íàñòðîéêè NMEA.
8.8.1 NMEA REFRESH  - ÷àñòîòà îáíîâëåíèÿ âûõîäíûõ äàííûõ: 1, 
2, 5 è 10 Hz.

8.8.2 NMEA FORMAT - âûáîð âàðèàíòîâ ñòðîê NMEA ðàçáèò 
íà òðè îòäåëüíûå îïöèè: 
“NMEA LOG fmt” Âàðèàíòû: disable, VMVTG, VMVBW, IIVTG, IIVBW, 
SIVHW (+GYRO);
“NMEA GYRO fmt” Âàðèàíòû: disable, AGHDT, HEHDT, HCHDT, 
SIVHM(+LOG);
“NMEA ROT fmt” Âàðèàíòû: disable, TIROT, HNROT.
(Ñòðîêà âèäà $_ROT,x.,,A*cs<CR><LF>, ãäå âìåñòî _ âûäàåòñÿ 
TI èëè HN, ñêîðîñòü ïîâîðîòà â ãðàä/ìèí ñî çíàêîì ‘+’, åñëè 
óãîë ðàñòåò îò 0 ê 360; ‘-’ åñëè óãîë óáûâàåò îò 360 äî 0, cs-
êîíòðîëüíàÿ ñóììà).

Ïðèìå÷àíèå.
1. Â êàæäîé îïöèè ïåðâûì óñòàíîâëåí âàðèàíò disable, òàê ÷òî 
ïî óìîë÷àíèþ (ïîñëå ïðîãðàììèðîâàíèÿ) âûâîä âñåõ ñòðîê 
çàïðåùåí.
2. Ïðè âûáîðå äëÿ LOG è GYRO îäèíàêîâîãî ñìåøàííîãî ôîðìàòà 
“SIVHW”, â ïîðò áóäåò âûäàâàòüñÿ òîëüêî îäíà ñòðîêà SIVHW, à íå 
äâå îäèíàêîâûå.

Âàðèàíòû ôîðìàòà ñòðîê NMEA:

Âàðèàíò 1.  $AGHDT, $VMVTG 
$AGHDT,x.x,T*cs<CR><LF>  - èñòèííûé êóðñ;
$VMVTG,,,,,x.x,N,,*cs<CR><LF>  - ñêîðîñòü.

Âàðèàíò 2.  $AGHDT, $VMVBW
$AGHDT,x.x,T*cs<CR><LF>  - èñòèííûé êóðñ;
$VMVBW,x.x,,A,,,*cs<CR><LF>  - ñêîðîñòü.

Âàðèàíò 3.  $HEHDT, $VMVTG
$HEHDT,x.x,T*cs<CR><LF>  - èñòèííûé êóðñ   
$VMVTG,,,,,x.x,N,,*cs<CR><LF>  - ñêîðîñòü.

Âàðèàíò 4.  $HEHDT, $VMVBW
$HEHDT,x.x,T*cs<CR><LF>  - èñòèííûé êóðñ   
$VMVBW,x.x,,A,,,*cs<CR><LF>  - ñêîðîñòü.
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Âàðèàíò 5.  $AGHDT, $IIVTG 
$AGHDT,x.x,T*cs<CR><LF>  - èñòèííûé êóðñ;
$IIVTG,,,,,x.x,N,,*cs<CR><LF>  - ñêîðîñòü.

Âàðèàíò 6.  $AGHDT, $IIVBW
$AGHDT,x.x,T*cs<CR><LF>  - èñòèííûé êóðñ;
$IIVBW,x.x,,A,,,*cs<CR><LF>  - ñêîðîñòü.

Âàðèàíò 7.  $HEHDT, $IIVTG 
$HEHDT,x.x,T*cs<CR><LF>  - èñòèííûé êóðñ;
$IIVTG,,,,,x.x,N,,*cs<CR><LF>  - ñêîðîñòü.

Âàðèàíò 8.  $HEHDT, $IIVBW
$HEHDT,x.x,T*cs<CR><LF>  - èñòèííûé êóðñ;
$IIVBW,x.x,,A,,,*cs<CR><LF>  - ñêîðîñòü.

Âàðèàíò 9.  $SIVHW (mixed)
$SIVHW,x.x,T,,,x.x,N,,*cs<CR><LF> - èñòèííûé êóðñ è ñêîðîñòü 
         â  îäíîé ñòðîêå.
Âàðèàíò 10.  $AGHDT (no LOG)
$AGHDT,x.x,T*cs<CR><LF>  - èñòèííûé êóðñ (ñêîðîñòü
         íå âûäàåòñÿ).

Âàðèàíò 11. $HEHDT (no LOG)
$HEHDT,x.x,T*cs<CR><LF>  - èñòèííûé êóðñ (ñêîðîñòü
         íå âûäàåòñÿ).
Âàðèàíò 12. $VMVTG (no GYRO)
$VMVTG,,,,,x.x,N,,*cs<CR><LF>  - ñêîðîñòü (èñòèííûé êóðñ 
          íå  âûäàåòñÿ).
Âàðèàíò 13. $VMVBW (no GYRO)
$VMVBW,,,,,x.x,N,,*cs<CR><LF>  - ñêîðîñòü (èñòèííûé êóðñ 
          íå  âûäàåòñÿ).
Âàðèàíò 14. $IIVTG (no GYRO)
$IIVTG,,,,,x.x,N,,*cs<CR><LF>  - ñêîðîñòü (èñòèííûé êóðñ 
            íå  âûäàåòñÿ).
Âàðèàíò 15. $IIVBW (no GYRO)
$IIVBW,,,,,x.x,N,,*cs<CR><LF>  - ñêîðîñòü (èñòèííûé êóðñ
          íå  âûäàåòñÿ).
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Âàðèàíò 16.  Disable     - NMEA íå âûäàåòñÿ._________________________
ñs – êîíòðîëüíàÿ ñóììà.

8.9. Íåäîñòîâåðíîñòü äàííûõ.
1. Íåäîñòîâåðíîñòü äàííûõ ãèðîêîìïàñà.
Íåäîñòîâåðíîñòü îïðåäåëÿåòñÿ ïî îòñóòñòâèþ ðåôåðåíñíîãî 
ñèãíàëà.
-äëÿ ñòåïïåðíîãî ãèðîêîìïàñà - îòñóòñòâèå òðåáóåìîãî óðîâíÿ; 
-äëÿ ñåëüñèííîãî - îòñóòñòâèå ïåðåïàäîâ ñèíóñîèäàëüíîãî 
ñèãíàëà, ïî âîçíèêíîâåíèþ ðàññèíõðîíèçàöèè (íàðóøåíèþ 
ïîðÿäêà ÷åðåäîâàíèÿ ñåêòîðîâ) èëè íàëè÷èþ íåäîïóñòèìûõ 
ñîñòîÿíèé. 
2. Íåäîñòîâåðíîñòü äàííûõ ëàãà. 
Íåäîñòîâåðíîñòü îïðåäåëÿåòñÿ, åñëè èçìåðÿåìàÿ ñêîðîñòü ðàâíà 
100 óçëîâ è áîëåå. 
 Ïðè âîçíèêíîâåíèè íåäîñòîâåðíîñòè äàííûõ ãèðîêîìïàñà 
è/èëè ëàãà ñîîòâåòñòâóþùàÿ ñòðîêà NMEA ïðåêðàùàåò 
âûäàâàòüñÿ íà ïîñëåäîâàòåëüíûé ïîðò, íà äèñïëåå âûñâå÷èâàåòñÿ 
çíàê ‘?’ (âîïðîñà) â íà÷àëå ñîîòâåòñòâóþùåé ñòðîêè. Åñëè 
óñòàíîâëåíà îïöèÿ “Alarm”, âêëþ÷àåòñÿ çâóêîâîé ñèãíàë (0,5 ñ 
çâóê/0,5 ñ ïàóçà). Äëÿ ïðåêðàùåíèÿ çâóêîâîãî ñèãíàëà íàæìèòå 
ëþáóþ êëàâèøó â ðåæèìå îñíîâíîãî ýêðàíà èëè îòêëþ÷èòå 
îïöèþ “Alarm”. Ïîñëå ïîÿâëåíèÿ äîñòîâåðíûõ äàííûõ âûäà÷à 
èíôîðìàöèè âîçîáíîâëÿåòñÿ, çâóêîâîé ñèãíàë ïðåêðàùàåòñÿ. 
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9. ÏÐÈÌÅÐ ÁËÎÊ-ÑÕÅÌÛ ÏÎÄÊËÞ×ÅÍÈß 
ÏÐÅÎÁÐÀÇÎÂÀÒÅËß ADPC-101
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10. Ãàðàíòèéíûå îáÿçàòåëüñòâà

 Èçãîòîâèòåëü ãàðàíòèðóåò ñîîòâåòñòâèå ïðèáîðà 
ADPC–101 íàñòîÿùåìó ðóêîâîäñòâó ïðè ñîáëþäåíèè óñëîâèé 
ýêñïëóàòàöèè, òðàíñïîðòèðîâàíèÿ è õðàíåíèÿ â òå÷åíèå 
ãàðàíòèéíîãî ñðîêà. 
 Ñðîê ãàðàíòèè óñòðîéñòâà ïðåêðàùàåòñÿ ÷åðåç 18 ìåñÿöåâ 
ñ ìîìåíòà ïðîäàæè èëè ÷åðåç 12 ìåñÿöåâ ñ ìîìåíòà ââîäà 
ïðèáîðà â ýêñïëóàòàöèþ.
 Â òå÷åíèå ãàðàíòèéíîãî ñðîêà âëàäåëåö èìååò ïðàâî 
íà áåñïëàòíûé ðåìîíò èëè çàìåíó îòäåëüíîãî áëîêà, åñëè 
íåèñïðàâíîñòü ïðîèçîøëà ïî âèíå èçãîòîâèòåëÿ. Ãàðàíòèéíûé 
ðåìîíò îñóùåñòâëÿåòñÿ ïðè íàëè÷èè ðóêîâîäñòâà ïî ýêñïëóàòàöèè, 
è óêàçàííûõ â í¸ì ñâåäåíèé î ïðè¸ìêå è ââîäå â ýêñïëóàòàöèþ. 

Èçãîòîâèòåëü íå íåñ¸ò îòâåòñòâåííîñòè è ïðåêðàùàåò 
ãàðàíòèéíûå îáÿçàòåëüñòâà:
1. Ïî èñòå÷åíèè ãàðàíòèéíîãî ñðîêà.
2. Ïðè íåñîáëþäåíèè ïðàâèë è óñëîâèé ýêñïëóàòàöèè, 
òðàíñïîðòèðîâêè, õðàíåíèÿ è óñòàíîâêè ïðèáîðà.
3. Â ñëó÷àå óòðàòû òîâàðíîãî âèäà ïðèáîðà èëè öåëîñòíîñòè 
êîðïóñà, à òàêæå ïî äðóãèì ïðè÷èíàì, íå çàâèñÿùèì îò 
èçãîòîâèòåëÿ.
4. Â ñëó÷àå ïðèìåíåíèÿ ñàìîäåëüíûõ ýëåêòðè÷åñêèõ óñòðîéñòâ.
5. Ïðè ïîïûòêå ðåìîíòà ëèöîì, íå ÿâëÿþùèìñÿ óïîëíîìî÷åííûì 
ïðåäñòàâèòåëåì èçãîòîâèòåëÿ.

 Ïðè îòñóòñòâèè îòìåòêè î ââîäå â ýêñïëóàòàöèþ, ñðîê 
ãàðàíòèéíîãî ðåìîíòà èñ÷èñëÿåòñÿ ñ ìîìåíòà ïðîäàæè ïðèáîðà.
 Â ñëó÷àå óòðàòû äàííîãî ðóêîâîäñòâà ïî ýêñïëóàòàöèè 
äóáëèêàòû ñâåäåíèé î ïðè¸ìêå è ñâåäåíèé î ââîäå â ýêñïëóàòàöèþ 
íå âûäàþòñÿ, à âëàäåëåö ëèøàåòñÿ ïðàâà íà áåñïëàòíûé ðåìîíò  
â òå÷åíèå ãàðàíòèéíîãî ñðîêà. Ïî èñòå÷åíèè ãàðàíòèéíûõ 
îáÿçàòåëüñòâ èçãîòîâèòåëü îêàçûâàåò ñîäåéñòâèå â óñòðàíåíèè 
íåèñïðàâíîñòåé ïðèáîðà çà ñ÷¸ò âëàäåëüöà.
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11. Ñâåäåíèÿ î ïðîäàæå

Ñåðèéíûé íîìåð ___________________

Âåðñèÿ ïðîãðàììíîãî îáåñïå÷åíèÿ ______

Äàòà óïàêîâêè __________________
                    (ãîä, ìåñÿö, ÷èñëî) 

Ïîñòàâùèê  ÎÎÎ “ÞÍÈÊÎÍÒ”
  (íàèìåíîâàíèå ïðåäïðèÿòèÿ ) 
         ÌÏ
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12. Ñâåäåíèÿ î ïðèåìêå

ADPC -101 ñîîòâåòñòâóåò äîêóìåíòàöèè è ïðèçíàí ãîäíûì äëÿ 
èñïîëüçîâàíèÿ.

Ñåðèéíûé íîìåð _________________

Ñäàë  

 Íàçâàíèå îðãàíèçàöèè _______________________________

 Ô.È.Î ________________________ ïîäïèñü ______________

Ïðèíÿë 

 Íàçâàíèå îðãàíèçàöèè _______________________________

 Ô.È.Î ________________________ ïîäïèñü ______________

       
Äàòà ïðèåìêè ________________________
   (ãîä, ìåñÿö, ÷èñëî) 
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13. Ñâèäåòåëüñòâî î ââîäå â ýêñïëóàòàöèþ

Ïðåîáðàçîâàòåëü ADPC-101

Ñåðèéíûé íîìåð ___________________

Ïðèíÿò â ýêñïëóàòàöèþ 

Äàòà _____________________________
   (ãîä, ìåñÿö, ÷èñëî) 

Ìåñòî óñòàíîâêè 

_________________________________________________________
 
_________________________________________________________

Óñòàíîâèë ________________________________________________
     (ô.è.î, ïîäïèñü) 
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14. Íàñòðîéêè ïî óìîë÷àíèþ

Óñòðîéñòâî ADPC-101 ïî óìîë÷àíèþ èìååò íàñòðîéêè, êîòîðûå 
ïîçâîëÿþò ïîäêëþ÷àòü åãî ê áîëüøèíñòâó òèïîâ ãèðîêîìïàñîâ è 
ëàãîâ, à òàêæå ê ÀÈÑàì è äðóãèì ïîòðåáèòåëÿì ñèãíàëà NMEA. 
Èçìåíÿéòå ýòè íàñòðîéêè òîëüêî áóäó÷è àáñîëþòíî óâåðåííûìè 
â ïðàâèëüíîñòè ñâîèõ äåéñòâèé, ïðåäâàðèòåëüíî ñâåðèâøèñü ñ 
ñîîòâåòñòâóþùåé òåõíè÷åñêîé äîêóìåíòàöèåé ïî ADPC-101 è 
ïîäêëþ÷àåìîìó óñòðîéñòâó.

  GYRO pulse/deg  360x

  Alarm   ON

  Display refresh  1 Hz

  NMEA refresh  1 Hz

  NMEA Rot fmt  TIROT

  NMEA GYRO  HEHDT

  NMEA LOG   IIVTG

  Unuse timeout  10 s

  Button click   NO

  COM stop bits  1

  COM parity   no

  COM baudrate  9600

  LOG bounce delay  20

  LOG pulse/mile  200

  GYRO ref polarity  positive

  GYRO type   stepper

  GYRO sign   positive  
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